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https://www.youtube.com/watch?v=Suj8K0OkpZw&t=168s
https://fr.padlet.com/yeswecode/zhfhpca02kttmfly
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Inventaire du materiel

Pour les kits versions rentrée 2022 et rentrée 2023
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Liste du matériel du kit* version rentrée scolaire 2023
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MI-CARTE-V2

ROB-SC-1

ACCU-NIMH-2R03-0A8

$-103030195

COF-525x375x152-N

CHARG-ACCUS-1

V-PSSEUSB35W

MI-2207

CABL-MICUSB-1M

$-104020108

PISTE-CG-1

MI-5636

PILE-CR2032

$-104020111

$-101020010

FT-908

$-101020017

AGGRIP-N-20MMX25M

$-101020008

COF-CP-N

Carte BBC micro:bit V2

micro:bit Smart Cutebot  (without micro:bit)

Accus 1V2- 800 mAh format RO3 AAA ( Packde 2)

Shield pour Micro:bit V1 et V2 - Grove
Mallette 525x375x152 mm - Noire

Chargeur accu NIMH/NICd - 8x AA ou AAA

Chargeur avec 2 connexions USB5V 3,4 A- 17 W max

Support pile avec M/A

Céable USB vers fiche MICRO-USB - Longueur Im
Ruban de LED RGB - 30 LED/m - 1m - Grove
Piste robotique CGénial - YWC - 50 x 70cm
Kitronik Klimate Board for the BBC micro:bit
Pile bouton Lithium 3,0V-230mAh - Type CR2032
Grove - 16x2 LCD (White on Biue)

Capteur de distance a ultrasons - Grove
Servomoteur 9g - 0-180" 1.3kg.ecm-3348V
Potentiomeétre circulaire - Grove

Scratch serre cable 25¢m

Capteur d’humidite de la terre - Grove

Valisette de rangement pour les fils

x15

x4

x21

x8

x1

X2

x1

x15

x15

X3

x1

x1

x1

x3

x3

X2

x2

x5

x1

X1



Comment ranger mon matériel dans la mallette*

Valisette de rangement des cables Grove
Fascicule d'accompagnement

Supports de piles AAA avec interrupteur
Cartes BBC micro:hit V2

Capteur d'humidité de la terre

Ecrans LCD Grove - 12 caractéres x 2 lignes
Capteurs de distance 4 ultrasons - Grove
Carte d'extension Kitronik Klimate Board
Servomoteurs 9g-0-180° 1,3 kg.em-3a48V

Potentiomatres circulaires - Grove

SICICICICICICICICONS)

Emplacements supplémentaires pour cartes BBC micro:bit
Piste robotique 50 x 70 cm

Robots micro:bit Smart Cutebot

Chargeurs Accu NiIMH/NICd - 8 x AA ou AAA

Shields pour Micro:bit V1 et V2 - Grove

Rubans de LED RGB - 30 LED/m - 1m - Grove

Cables USB vers MICRO-US8 - Im

Accus 1V2 - 800 mAh format RO3 AAA

Pile bouton Lithium 3,0 V-230 mAh - Type CR2032

200RCRRAGES

Alimentation avec 2 connexions USB 5V 3.4 A

@ Mousse intercalaire pour le transport :

*alalivraison, le matériel est livré non rangé dans la mallette. Un document reprend les informations ci-dessus.



Liste du matériel du kit version rentrée scolaire 2022

Elément

Carte micro:hit V2 seules

@y Batterie et connectique

Piles rechargeables (x42), chargeur 16 piles (X1), boitier batterie et cables USB (x15)

Shield ports Grove pour hancher les capteurs et accessoires du kit (a fixer a la carte)
Elément qui se fixe a la carte micro:hit pour y brancher les accessoires et capteurs Grove du kit

Capteurs et accessoires prise Grove

Capteur ultrason (X3), ServoMoteur (X2), Potentiometres (X2), Ecran LCD 12 caractéres (X3), capteur
d'humidité de sol (X1), capteur environnemental de |'air Enviro:bit (T°, Pression, Humidité) (X1),
Ruban 30 LED (X3)

Chéssis de robot Magueen pour micro:hit

Boite de rangement

15
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Les plateformes de programmation « hybrides » : Bloc et Python

La carte micro:hit, ainsi que ses capteurs et accessoires, sont programmables en langage blocs et Python. Voici les plateformes que nous vous conseillons :

vitta
sclence

Site : https://fr.vittascience.com/code st Site : https://makecode.microbit.org/ e

; : Logiciel gratuit, en ligne, sans installation Logiciel gratuit, en ligne, sans installation
‘\ E ' Langages : blocs et MicroPython Langages : blocs, MicroPython et JavaScript
\\ - Utilisable avec ou sans compte Utilisable avec ou sans compte
| bt
v —
= - Les+: Les+:
* Unsimulateur de carte et des capteurs ¢ Un simulateur de carte
= # * Des activités en ligne, en francais * Des activités en ligne en anglais ou frangais
L « Un mode hybride blocs/MicroPython super *  Un mode hybride blocs/MicroPython super
pratique ! pratique !
» Uneinterface A - Nouveau! .., * Interface programmable méme sans
* Une plateforme francaise " connexion Internet

8

)y ae . T D¢
Tuto d'utilisation : replay webinaire 1. Tuto d'utilisation : cmarrer le tutorjg
" cliquer « démarrer le tutoriel » en haut de page \.,‘


https://fr.vittascience.com/code
https://fr.vittascience.com/ia/
https://www.youtube.com/watch?v=PlFzPoRig9g&list=PLVC1NjLGtWvL23WA8su79ajtzfsZf8BlH&index=32&t=1643s
https://makecode.microbit.org/
https://makecode.microbit.org/
https://fr.vittascience.com/code
https://makecode.microbit.org/
https://makecode.microbit.org/
https://www.youtube.com/watch?v=PlFzPoRig9g&list=PLVC1NjLGtWvL23WA8su79ajtzfsZf8BlH&index=32&t=1643s
https://fr.vittascience.com/ia/

Les plateformes de programmation 100% microPython

Mu Editor

e

Site : https://codewith.mu/ "‘

Logiciel gratuit a télécharger
Langages : Python et MicroPython
Utilisable sans compte

Les+:

* Permet de coder en Python standard et en
MicroPython pour la carte micro:hit

* Des fonctionnalités avancées pour
programmer en MicroPython comme le
flashage de la carte micro:hit ou le mode
REPL

e

Tuto d'utilisation : Prise en main "‘

. Site : https://python.microbit.org -"

ale

Logiciel gratuit, en ligne, sans installation
Langages : Python
Utilisable sans compte

Les+:

* Intuitif et plut6t joli!

* Bibliotheques et explications
* Activités de démarrage

* Enpartie en frangais !

Tuto d'utilisation : https://microbit.org/get-
started/user-guide/python/ %

’

L] 9


https://python.microbit.org/
https://microbit.org/get-started/user-guide/python/
https://microbit.org/get-started/user-guide/python/
https://python.microbit.org/v/beta
https://microbit.org/get-started/user-guide/python/
https://codewith.mu/
https://www.lecluse.fr/info/microbit/mu_editor/
https://codewith.mu/
https://www.lecluse.fr/info/microbit/mu_editor/
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Carte micro:hit

présentation et premiers pas



I Carte micro:hit - présentation générale

Ressources

en ligne E’ﬂ

La carte micro:bit est un ordinateur de poche programmable en plusieurs langages (Blocs,
MicroPython, JavaScript...) sur des interfaces de programmation en ligne.

Elle peut étre personnalisée et controlée afin de rendre concréetes des idées de projets
numériques, des jeux et des applications du quotidien. Cette carte mesure 4x5cm. Pour la
faire fonctionner il faut une alimentation électrique fournie avec le kit:

Introduction a la carte

micro:bit sur le site
Microbit.org

Une carte 1cable USB
micro:hit 1hoitier pile
VlouV2 2 piles AAA*

*depuis la rentrée 2022, les kits Yes We Code! sont équipés uniquement de microbit V2
et livrés avec des piles rechargeables avec des chargeurs de piles.



https://microbit.org/fr/get-started/first-steps/introduction/
https://microbit.org/fr/get-started/first-steps/introduction/

Carte micro:hit : ses fonctionnalités intégrées

La carte micro:bit (V1 et V2) intégre par défaut de nombreuses fonctionnalités et capteurs -
permettant seule de faire déja de nombreuses activités et projets. :—_ﬂ

2 houtons poussoirs Boussole
pour déclencher des actions Pour détecter le champ magnétique et la direction

Connecteurs
25 connecteurs externes ou broches

Afficheur 25 LEDS
pour afficher du texte, des dessins,
des échelles de valeurs, etc.

Les fonctionnalités
détaillées avec des

Connecteur USB exemples de projets
Pour brancher la carte au PC pour les utiliser

Accélérometre et gyroscope

Pour détecter et mesurer des mouvements Microphone

Pour détecter un son ou mesurer son intensité
Capteur de température

[l mesure la température de la carte,
et non pas la température ambiante

Haut-parleur
Pour jouer des mélodies enregistrées

Fonction Radio
Pour communiguer entre cartes. Génial !
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https://microbit.org/fr/get-started/user-guide/features-in-depth/
https://microbit.org/fr/get-started/user-guide/features-in-depth/

] Carte micro:bit : premiers pas

1. Brancher la carte micro:bit a sa batterie ou a I'ordinateur a l'aide du cable micro USB Ressources

en ligne E’ﬂ

fourni.

2. Suivre les instructions affichées sur I’écran de la micro:bit*;

- Appuyer sur le bouton A, puis sur le B

- Secouer la carte micro:bit plusieurs fois (shake)

- Déplacer le point rouge clignotant sur le point fixe en inclinant la carte (tilt)
- Frapper 5 fois dans ses mains — le voyant rouge micro s’allume (clap)

* Ce programme s’exécute au premier démarrage de la carte et tant qu’il n’a pas été remplacé O micro:bit

Il est possible d'utiliser la carte micro:bit depuis une tablette ou un smartphone a partir de Utiliser votre carte
I'application gratuite, bien que la communication en Bluetooth soit un peu capricieuse : privilégiez micro:bit
I'utilisation avec un PC. R
Les programmes réalisés sur des plateformes de programmation (ex : Vittascience ou Makecode) Réinstallez le
peuvent étre téléchargés sur le PC, puis « glissés-déposés » sur la carte lorsqu’elle est branchée en
USB, ou « Flashée » c’'est-a-dire directement téléchargée sur la carte (plus rapide et facile mais ne programme de

fonctionne pas sur tous les navigateurs, privilégiez Google Chrome). bienvenue
Pour plus de détails vous pouvez vous référer au lien dans la rubrique « Ressources en ligne » sur la \\\
droite.



https://microbit.org/fr/get-started/first-steps/set-up/#programmer
https://microbit.org/fr/get-started/first-steps/set-up/#programmer
https://cdn.sanity.io/files/ajwvhvgo/production/89164d8dc63bcd7189b1bed79558c19833ec555a.hex?dl=Out%20of%20box%20experience.hex
https://cdn.sanity.io/files/ajwvhvgo/production/89164d8dc63bcd7189b1bed79558c19833ec555a.hex?dl=Out%20of%20box%20experience.hex

Carte micro:hit
activités de demarrage en blocs
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Carte micro:hit seule |
C , " Liens vers
activités de demarrage en langage blocs des

De nombreuses activités et projets peuvent étre menés avec la carte micro:bit seule : un ACtIVItES
bon moyen de prendre en main la carte et ses plateformes de programmation avant de se
lancer dans des projets plus complexes avec les accessoires du kit Yes We Codel.

Voici une sélection de liens vers des activités micro:bit * : O micro:bit

Le site officiel micro:bit

vitta
sclence

Le site officiel de Vittascience
dans le menu Ressources

N

Le ceeur
clignotant

(Pierre-
Feuille-
Ciseaux)

Boussole
Nord

e @liditions

. EYROLLES
Sur Vittascience Sur MakeCode Sur MakeCode

50 activités micro:bit

* Les activités sont généralement présentées sur les plateformes Makecode ou Vittascience. Le vocabulaire
des « blocs » peut varier, mais toutes les activités sont réalisables sur toutes les plateformes. Les
plateformes Vittascience et MakeCode proposent en paralléle la « traduction » en langage MicroPython.



https://fr.vittascience.com/learn/?lang=fr
https://fr.vittascience.com/learn/?lang=fr
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/
https://www.editions-eyrolles.com/Livre/9782416002960/50-activites-avec-la-carte-micro-bit
https://www.editions-eyrolles.com/Livre/9782416002960/50-activites-avec-la-carte-micro-bit
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/compass-north/
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/rock-paper-scissors/
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/rock-paper-scissors/
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=232/coeur-clignotant
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=232/coeur-clignotant
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/rock-paper-scissors/
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/rock-paper-scissors/
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/compass-north/
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/compass-north/

Carte micro:hit : les fonctionnalités incontournables !

Au-dela des capteurs et accessoires, la carte micro:bit (V1 et V2) proposent de
nombreuses fonctionnalités dont certaines qui sont incontournables et intéressantes
pour illustrer plusieurs notions scientifiques et techniques dans vos enseignements.

Nous proposons de détailler les deux fonctionnalités suivantes :

-

N

. La fonction

RADIO pour

La visualisation

etle
téléchargement
de données
mesurées

communiquer
entre cartes
(1oT)

16



Carte micro:hit : 1a fonction Radio&

Cette fonctionnalité permet de faire de vos cartes de vrais 0bjets connectés!

En effet, les cartes peuvent communiquer entre elles. Elles peuvent envoyer a d'autres cartes des
instructions, du texte ou des valeurs mesurées. Pour cela, il faut utiliser le menu Radio ou
Communication sur Makecode ou Vittascience. Cette fonctionnalité se programme bien-s(r aussi
en langage MicroPython sur des plateformes comme Mu.

Le principe:

Le module radio permet d'envoyer ou de recevoir des messages vers ou depuis une ou plusieurs
cartes micro:bit.

La communication se fait sans fil sur une fréquence entre 2,4GHz et 2,5Ghz selon le canal choisi
(numéroté entre 0 et 83).

Utiliser les fonctions diverses du menu Radio pour envoyer et réceptionner des instructions, des
valeurs, du texte. La communication peut se faire dans les 2 sens, entre toutes les cartes !

Manipuler les LED

d’une carte voisine

Sur Vittascience
A

Envoyer un sourire
Sur Makecode

>

Replay webinaire sur la
fonction Radio



https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/send-a-smile/
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/send-a-smile/
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=37/effectuer-une-transmission-radio-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=37/effectuer-une-transmission-radio-avec-micro:bit
https://youtu.be/FLjiCGLu2O4?si=BBi_zAP5Ew5RyhZm&t=120
https://youtu.be/FLjiCGLu2O4?si=BBi_zAP5Ew5RyhZm&t=120
https://microbit.org/fr/projects/make-it-code-it/send-a-smile/

7] Carte micro:hit : visualisation et télechargement

Tutos et

de données mesurées "o exemples simples

Makecode et Vittascience permettent la visualisation de données mesurées en temps réel par la carte ou son
simulateur. Ces données sont visibles sur une console propre a chaque plateforme de programmation. Il est
aussi possible de télécharger ces données au format .xlIs pour les exploiter. >

Replay webinaire et

Exemples de données a visualiser et a télécharger (avec la micro:bit seule ou avec les capteurs et accessoires du
kit) : déplacements de la carte selon 3 axes, intensité lumineuse ou sonore, données mathématiques (ex : lancés démos sur Vittascience
de dés simulés, température, humidité, pression...)

Pour visualiser des données, il faut utiliser le bloc « tracer le graphe » sur Vittascience dans le menu
« Communication » ou les blocs « série... » sur Makecode dans le menu « Communication série ». Les fonctions
en MicroPython sont données en paralléle sur les plateformes. >

Replay webinaire et
démo sur Makecode

Exemple de
visualisation de
données sur

Vittascience en mode
données et graphe
(nombre aléatoire
décimal entre O et 1)

Tutos et exemples de

@

communication série
sur Makecode.



https://makecode.microbit.org/reference/serial
https://makecode.microbit.org/reference/serial
https://youtu.be/PlFzPoRig9g?si=OaToEAEH6Gs5tc14&t=1644
https://youtu.be/PlFzPoRig9g?si=OaToEAEH6Gs5tc14&t=1644
https://youtu.be/FLjiCGLu2O4?si=mvcg8KgzgP4JZiQX&t=797
https://youtu.be/FLjiCGLu2O4?si=mvcg8KgzgP4JZiQX&t=797
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1 Carte micro:hit et microPython :
Se familiariser sur la plateforme Python de la

Fondation Educative micro:hit

La Micro:bit Educational Foundation a congu un nouvel éditeur Python pour coder le

micro:bit. Il a traversé la phase alpha avec des tests utilisateurs par les enseignants et il est
maintenant passé aux tests béta.

Il regorge de fonctionnalités concues pour surmonter certains obstacles courants pour
commencer avec le codage textuel en classe.

La plateforme, en ligne, propose des tutos et activités de démarrage en francais. C'est top !

Accéder a la plateforme

ol -

Le guide

de la plateforme
En anglais



https://python.microbit.org/v/beta
https://support.microbit.org/support/solutions/articles/19000135210-python-editor-guide
https://support.microbit.org/support/solutions/articles/19000135210-python-editor-guide
https://python.microbit.org/v/beta
https://support.microbit.org/support/solutions/articles/19000135210-python-editor-guide

1 Carte micro:hit et MicroPython :
installer et se familiariser avec Mu Editor !" :

Autres tutos

La version Python utilisée pour programmer la micro:bit, appelée MicroPython, est proche de Python3. Elle permet d'utiliser
les objets et instructions usuelles : entiers, réels, chaines de caractéres, booléens, listes, instructions conditionnelles, boucles
itératives et conditionnelles, fonctions, ...

Mu Editor permet de lire des fichier .hex écrits en Python et flasher des scripts directement sur le micro:bit sans compilation Installer Mu Editor
de fichier HEX.

Mu Editor permet également de bénéficier de REPL (session interactive en ligne de commande) qui permet de saisir des
instructions Python sur une console série.

Mu Editor est écrit en Python pour les utilisateurs Python. Cela offre des avantages intéressants. Tutoriels Mu
L ava'n,ta.ge d ut|||.ser un !DE comme Mu EdeEOI‘ ?SF de profiter d'un "code completion" bien plus étendu et bien plus efficace et micro:bit sur le site
que I'éditeur en ligne MicroPython pour micro:bit.

officiel Mu

TUTO

L [nitiation a la

Utiliser I'éditeur
Mu avec
micro:hit

Bibliotheques/modules
MicroPython

programmation
Python sur Mu
avec micro:hit

Olivier Lecluse



https://lecluseo.scenari-community.org/CircuitPython/co/G_mu_1.html
https://codewith.mu/en/tutorials/1.1/microbit
https://lecluseo.scenari-community.org/CircuitPython/co/G_mu_1.html
https://codewith.mu/en/download
https://codewith.mu/en/tutorials/1.1/microbit
https://codewith.mu/en/download
https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/microbit.html
https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/microbit.html
https://youtu.be/tlMl3Hvk7Mg?si=_BKvqMoWQjcNGlhb&t=119
https://youtu.be/tlMl3Hvk7Mg?si=_BKvqMoWQjcNGlhb&t=119
https://www.youtube.com/watch?v=Suj8K0OkpZw&t=168s

3 Carte micro:hit et microPython: R
Sélection d’activités de démarrage sur Mu Editor @ R .

Notre sélection d’activités pour programmer la carte micro:bit en MicroPython sur Mu Editor : B hombreuses

activités MicroPython
., BBC micro:bit MicroPython

c"...
. _Le .
o"'

Avancé

Clignotants
pour vélo

Débutant Intermédiaire

Activités de prises

en main (NSI)
John Doe - Ac. de Rennes

Faire défiler —
un texte sur

la carte

Le niveau « a hulle »

@liditions
(activité SNT) i
3 Python pour la carte
BBC micro:hit BBC micro:hit ‘ Par Philippe Leclerc H ‘bi
: : , micro:bit
MicroPython MicroPython Ac. de Normandie
Julien Launay



https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/tutorials/movement.html
https://numerique-sciences-informatiques.discip.ac-caen.fr/IMG/pdf/initiation-mu-microbit.pdf
https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/tutorials/images.html
https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/tutorials/images.html
https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/tutorials/movement.html
https://nsirennes.fr/os-archi/bbc-microbit/
https://nsirennes.fr/os-archi/bbc-microbit/
https://www.eyrolles.com/Informatique/Livre/python-pour-la-carte-micro-bit-9782212678260/
https://www.eyrolles.com/Informatique/Livre/python-pour-la-carte-micro-bit-9782212678260/
https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/tutorials/hello.html
https://numerique-sciences-informatiques.discip.ac-caen.fr/IMG/pdf/initiation-mu-microbit.pdf
https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/tutorials/hello.html
https://nsi-snt.ac-normandie.fr/IMG/pdf/clignotants.pdf
https://numerique-sciences-informatiques.discip.ac-caen.fr/IMG/pdf/initiation-mu-microbit.pdf
https://nsi-snt.ac-normandie.fr/IMG/pdf/clignotants.pdf

oooooooooooooooo
.................
.....................
ooooooooooooooooooooooooooooo
.................................
...................................
-------------------------------------
.......................................

.........................................

ooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo
oooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo
..........................................
oooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo
..........................................
..........................................
oooooooooooooooooooooooooooooooooooooo
...................................
..................................
oooooooooooooooooooooooooooooo
.........................

....................

ooooooooooooo

............
..........
.......

Capteurs et accessoires du kit

Y R AT A Y

e o o o ™ ™ ™,

resentation et activites \\
=/

\




Les capteurs et accessoires du kit Yes We Code!

Le kit Yes We Code! contient de nombreux capteurs et accessoires pour carte micro:bit V1 ou V2 dont
la connectique est appelée Grove. Pour connecter ses différents modules Grove, il faut utiliser les
interfaces Shields fournis dans le kit.

Retrouvez I'inventaire complet du kit page 4.

Ces composants sont programmables en micro-Python, sur microbit Pytohn Editor, Vittascience ou
Mu par exemple.

Plusieurs accessoires peuvent étre connectés simultanément sur le shield, attention néanmoins,
plusily a en a, plus la consommation d’énergie sera importante.

Caractéristiques techniques
de chaque composant (p. 4)

*Un chapitre entier est consacré aux robots Maqueen et Cutebot dans le guide : page 28



https://www.gotronic.fr/art-shield-grove-103100063-28160.htm

Eléments du kit : prise en main et activites de demarrage sur
Vittascience ou Makecode (priorité blocs)

o . -
> $ &

Modules Kitronic ou enviro:bi
Le capteur de T°, Pression, Humidite,
lumiére et couleur

Tutode
mesure de Tuto et petits
Mesure de Petites Pression, T° exemplles
distance d activités sur Le ruban de et altitude sur avecle
S le site d : le site langage hlocs
obstacle esite de Led Neopixell el e Wakecol
Vittascience Vittascience e Makecode
Par Vittascience Par Rohots and .
S Utiliser Ie blog Physical Computing
Par Académie de Par Vittascience Par Vittascience capteur BMP280 En anglas

Bordeaux

Servomoteur

Controler le
servomoteur
avec les
boutons Aet B

Par Robotigue Tech
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https://numerique-sciences-informatiques.discip.ac-caen.fr/IMG/pdf/initiation-mu-microbit.pdf
https://numerique-sciences-informatiques.discip.ac-caen.fr/IMG/pdf/initiation-mu-microbit.pdf
https://numerique-sciences-informatiques.discip.ac-caen.fr/IMG/pdf/initiation-mu-microbit.pdf
https://robotsandphysicalcomputing.blogspot.com/2021/06/pimoroni-envirobit.html
https://robotsandphysicalcomputing.blogspot.com/2021/06/pimoroni-envirobit.html
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=39/utiliser-un-neopixel-avec-micro-bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=39/utiliser-un-neopixel-avec-micro-bit
https://fr.vittascience.com/learn/?search=&support=0,1,2&difficulty=0,1,2,3&lang=fr,en
https://fr.vittascience.com/learn/?search=&support=0,1,2&difficulty=0,1,2,3&lang=fr,en
https://ent2d.ac-bordeaux.fr/disciplines/sti-college/wp-content/uploads/sites/63/2021/06/Ressources-microbit-_-Le-t%C3%A9l%C3%A9m%C3%A8tre-Ultrason.pdf
https://ent2d.ac-bordeaux.fr/disciplines/sti-college/wp-content/uploads/sites/63/2021/06/Ressources-microbit-_-Le-t%C3%A9l%C3%A9m%C3%A8tre-Ultrason.pdf
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=34/mesurer-la-temperature,-la-pression-et-et-l%E2%80%99altitude-avec-le-capteur-bmp280-sur-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=34/mesurer-la-temperature,-la-pression-et-et-l%E2%80%99altitude-avec-le-capteur-bmp280-sur-micro:bit
https://robotsandphysicalcomputing.blogspot.com/2021/06/pimoroni-envirobit.html
https://robotsandphysicalcomputing.blogspot.com/2021/06/pimoroni-envirobit.html
https://www.robotique.tech/tutoriel/controler-un-servomoteur-par-les-boutons-de-la-carte-microbit/
https://www.robotique.tech/tutoriel/controler-un-servomoteur-par-les-boutons-de-la-carte-microbit/
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Elements du kit : programmation

et activités en MicroPython

Débutant

Débutant

Systéme de
surveillance
autonome
pour plante

Activités de
démarrage

(Ruban de LED,

(Catpeur
d’humidité]

Par Jérome Lenoir " Web Pedago
Ac. de Lille Lycée Gustave Eiffel

Potentiométre]

Par Philippe Leclerc
Ac. de Normandie

- Inter-

médiaire

Radar de recul

(activité SNT]
(Ultrason, HP
carte]

meédiaire

Activités
diverses avec
accessoires
Grove

(activités SNT]

Par Nathalie Weibel
Ac. de Normandie

Autres tutoriels
et cours

Programmer différents
accessoires Grove
(Cours SI, STI2D)

L]
Par Christophe Guenau
Ac. de Dijon



https://nsi-snt.ac-normandie.fr/IMG/pdf/radar-de-recul.pdf
https://nsi-snt.ac-normandie.fr/IMG/pdf/radar-de-recul.pdf
https://www.gcworks.fr/tutoriel/microbit/
https://nsi-snt.ac-normandie.fr/IMG/pdf/radar-de-recul.pdf
https://www.cgenial.org/uploads/media/pdf/4091bc55f55d3782b16feeaeefb669cf7f07b418-capteur-actionneurs-jeromelenoir.pdf
https://www.cgenial.org/uploads/media/pdf/4091bc55f55d3782b16feeaeefb669cf7f07b418-capteur-actionneurs-jeromelenoir.pdf
https://www.cgenial.org/uploads/media/pdf/4091bc55f55d3782b16feeaeefb669cf7f07b418-capteur-actionneurs-jeromelenoir.pdf
https://www.cgenial.org/uploads/media/pdf/4091bc55f55d3782b16feeaeefb669cf7f07b418-capteur-actionneurs-jeromelenoir.pdf
https://nsi-snt.ac-normandie.fr/exercices-grove-micro-bit
https://nsi-snt.ac-normandie.fr/exercices-grove-micro-bit
https://nsi-snt.ac-normandie.fr/exercices-grove-micro-bit
https://www.gcworks.fr/tutoriel/microbit/
https://www.gcworks.fr/tutoriel/microbit/
http://microbit.org/fr/guide/
https://lewebpedagogique.com/isneiffel/files/2020/12/surveillance_plante.pdf
https://lewebpedagogique.com/isneiffel/files/2020/12/surveillance_plante.pdf
https://lewebpedagogique.com/isneiffel/files/2020/12/surveillance_plante.pdf
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Le robot Cutebot : caractéristiques techniques

Présent dans le kit version rentrée 2023

Le robot Cutebot, cousin du robot Maqueen, fonctionne avec la carte micro:bit. Il posséde la
propulsion arriére qui est entrainée par deux moteurs a grande vitesse. Il intégre beaucoup de
composants embarqués comme un capteur a ultrasons (capteur de distance), des phares
avec des LED RVB, deux capteurs de suivi de ligne et un buzzer.

N’hésitez pas a utiliser la piste fournie avec le kit !

E/S supplementaires
P Inverseur marche-arrét
-~ Connecteurs pour servos

Coupleur pour
@ 3 x piles AAA
{non incluses)

W Récepteur IR
» —@ Interface 12C

Interface pour
capteur US HC-SR04

- LEDs RGB frontales

LEDs RGE compatibles
Neopixels@ > |
Sulveur de ligne (P14) IT

Suiveur de ligne (P13) §— ’

Vittascience : blocs disponibles sur
https://fr.vittascience.com/microbit/ dans la
rubrique « robots » SK

4

Makecode : bibliotheque de blocs a télécharger
dans le menu « extensions »

Présentation du robot et
activités de démarrage
L}

Par Elecfreaks - constructeur
En anglais

Activité suiveur de ligne

Par Makecode



https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/index.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/index.html
https://www.gcworks.fr/tutoriel/microbit/
http://microbit.org/fr/guide/
https://fr.vittascience.com/microbit/
https://www.framboise314.fr/robot-cutebot-pro-delecfreaks-pour-microbit/#Un_suiveur_de_ligne
https://www.framboise314.fr/robot-cutebot-pro-delecfreaks-pour-microbit/#Un_suiveur_de_ligne
https://www.framboise314.fr/robot-cutebot-pro-delecfreaks-pour-microbit/#Un_suiveur_de_ligne
https://fr.vittascience.com/microbit/
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Le robot Maqueen : caracteristiques techniques

Le robot Maqueen embarque de nombreux capteurs pour suivre des lignes tracées au sol,
éviter des obstacles ou encore réagir aux changements de luminosité.

Pour fonctionner, le chassis nécessite une carte micro:bit et des piles, fournis dans le kit Yes
We Codel. Le robot est programmable en blocs et en Python.

ted gauche (P8]
Récepteur|R (P16}

Led battenc faible

Cannecteurs

servos (51 et52)
Connecteur JST d'alimentation
{8,585 Vec)

Moteur gauche
plicté en 12C

Invetsaur ON-OFF

Suiveur de ligne droit {P13)

LED RGE3

LED RGB1

Crédits photos et image : Gotronic

Led droke (P12)
interface US SR04
Echo (P2}, Irig (P1) 2t (F16)

ON-OF F Buzzer
Acces P1 =t P2
Bus 1ZC (P19 et P20)

Buszer [P0}

Moteur droit
olloté en 12C

Connecteur EDGE
pour micro bit

sulveur de ligne gauche (P13}

LED RGBO (P1S)

LED RGB1

el

Caractéristiques techniques
détaillées.



https://www.gotronic.fr/art-chassis-micro-maqueen-rob0148-28705.htm
https://www.gotronic.fr/art-chassis-micro-maqueen-rob0148-28705.htm

Le robot Maqueen : activites de demarrage en
blocs ou MicroPython sur Vittascience et
Makecode

Comme les capteurs et accessoires Grove du kit, le robot micro:bit Maqueen peut se

programmer en blocs ou en MicroPython sur les plateformes Vittascience ou Makecode.

Avec

Avec Vittascience Makecode

¢ Maqueen , Maqueen . Magqueen
Part. 1 Part. 2 / Part. 3

Présentation,
Suivi de ligne,
gviter les
obstacles et
allumage de
LED

Le robot Eviter les Le suiveur de

pompier obstacles IV

Replay
Wehinaire

C N

P

>

Programmer
le Robot Maqueen
sur Vittascience



https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=40/maqueen-part.-1-:-un-robot-motorise-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=41/maqueen-part.-2-:-eviter-des-obstacles-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=42/maqueen-part.-3-:-suiveur-de-ligne-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=40/maqueen-part.-1-:-un-robot-motorise-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=41/maqueen-part.-2-:-eviter-des-obstacles-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=42/maqueen-part.-3-:-suiveur-de-ligne-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=40/maqueen-part.-1-:-un-robot-motorise-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=41/maqueen-part.-2-:-eviter-des-obstacles-avec-micro:bit
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=42/maqueen-part.-3-:-suiveur-de-ligne-avec-micro:bit
https://docplayer.fr/214147367-Le-robot-maqueen-cette-plateforme-associee-a-une-carte-micro-bit-fonctionne-via-l-ide-de-developpement-en-ligne-makecode-de-microsoft.html
https://docplayer.fr/214147367-Le-robot-maqueen-cette-plateforme-associee-a-une-carte-micro-bit-fonctionne-via-l-ide-de-developpement-en-ligne-makecode-de-microsoft.html
https://www.youtube.com/watch?v=Knq5qdKIOuw&list=PLVC1NjLGtWvL23WA8su79ajtzfsZf8BlH&index=41&t=1s
https://www.youtube.com/watch?v=Knq5qdKIOuw&list=PLVC1NjLGtWvL23WA8su79ajtzfsZf8BlH&index=41&t=1s
https://www.youtube.com/watch?v=Suj8K0OkpZw&t=168s
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Robot Maqueen : activité de démarrage en
MicroPython sur la plateforme Mu ¢,

Débutant

Tuto démarrage de
Magueen sur Mu

(Démarrage sur Mu,
bibliotheques
Python pour
Maqueen...)

Activité débutant :
gviteur d'obstacle

Par Olivier Lécluse et
Emmanuel Farcy
Ac. de Normandie

En savoir +
‘%:ﬂ #

La librairie Python et
programme de démo a

télécharger
Par Philippe Leclerc



https://nsi-snt.ac-normandie.fr/maqueen-avec-mu-editor
https://nsi-snt.ac-normandie.fr/maqueen-avec-mu-editor
https://lecluseo.scenari-community.org/CircuitPython/co/g_maqueen.html
https://lecluseo.scenari-community.org/CircuitPython/co/g_maqueen.html
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L'interface IA du site Vittascience qr_B-‘F

C'est par ICl! =y

4

Treés bien faite et facile d'utilisation, cette interface permet:

» d'introduire la notion d’intelligence artificielle et notamment d’apprentissage
machine

» D’entrainer et expérimenter des modéles d’lA (a partir d'images ou de sons), et de
visualiser des zones d’interaction qui permettent a I'lA de prendre sa décision

» D’explorer la structure et le fonctionnement du réseau de neurones des modeles entrainés
pour « ouvrir la boite noire »

sgittatr?ce F 5 a

Il est possible d’utiliser les modéles enregistrés pour faire des programmes sur la carte
micro:bit, et cela, en utilisant I'interface de programmation Adacraft depuis
Vittascience ! Cf. Page suivante.

36


https://en.vittascience.com/ia/
https://en.vittascience.com/ia/

Carte micro:hit et intelligence artificielle

La puissance de la carte micro:bit V2 lui permet d’exécuter des charges de travail d'lA et
d'apprentissage machine. Voici quelques exemples de plateformes et projets :

S AN )
$~

débutant

Machine learning :

Entrainez unelA a
reconnaitre des

micro:hit et deep

images et du son et learning
appliquer ses

modeles avec la

micro:hit !

“
Par Vittascience ‘ Par Sébastien Tack ‘

Avancé

Le lapin interactif
(marchine learning)

Par Tiffany Tseng -

- Enanglais


https://stack.scenari-community.org/Projets/IA1/co/module_.html
https://stack.scenari-community.org/Projets/IA1/co/module_.html
https://www.youtube.com/watch?v=s0pl6J9EozE
https://www.youtube.com/watch?v=s0pl6J9EozE
https://www.youtube.com/watch?v=Suj8K0OkpZw&t=168s
https://fr.vittascience.com/ia/
https://fr.vittascience.com/ia/
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Bibliotheques Python des éléments du kit ¢

Retrouvez ci-dessous les liens vers des bibliotheques Python des éléments du kit

’

Bibliotheque Python des capteurs
et accessoires Grove .1

’

Bibliothéque Python
pour le robot Cutebot

1,

B

Bibliotheque Python
pour le robot Maqueen ..

Bibliothéque Python ////””%%)
pour la carte micro:bit . -/
e =

Bibliotheque Python
pour le ruban de LED

1o

g

Bibliotheque Python
pour le capetur environnement Kitronik
(dans le kit rentrée 2023)

ps

Vo

Bibliotheque Python
pour I'enviro:bit
(dans le kit rentrée 2022)

e

’
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https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/microbit.html
https://microbit-micropython.readthedocs.io/fr/latest/microbit.html
https://github.com/DFRobot/pxt-maqueen
https://github.com/KitronikLtd/micropython-microbit-kitronik-smart-greenhouse
https://github.com/Seeed-Studio/grove.py/tree/master/grove
https://microbit-micropython.readthedocs.io/en/latest/neopixel.html
https://github.com/DFRobot/pxt-maqueen
https://github.com/Seeed-Studio/grove.py/tree/master/grove
https://microbit-micropython.readthedocs.io/en/latest/neopixel.html
https://github.com/KitronikLtd/micropython-microbit-kitronik-smart-greenhouse
https://github.com/pimoroni/micropython-envirobit
https://github.com/pimoroni/micropython-envirobit
https://github.com/Krakenus/microbit-cutebot-micropython
https://github.com/Krakenus/microbit-cutebot-micropython
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(a peut vous donner des idées !

Retour des livres au CDI Une main artificielle
connectée!

Bonbonniére automatique  Un systéme de ramassage de Un tableau interactif

déchets dans les ports pour se laver
correctement les mains

>

Les vidéos et lauréats
du concours de vidéo
de projet 2022-2023

R


https://www.youtube.com/watch?v=JqHCPxmClzI
https://youtu.be/KMn8WnboTlw
https://youtu.be/KMn8WnboTlw
https://youtu.be/jKTJ3xLTRtk
https://youtu.be/jKTJ3xLTRtk
https://www.youtube.com/watch?v=zllUXH_eRDo
https://youtu.be/1z9lkFiG9tY
https://youtu.be/1z9lkFiG9tY
https://www.youtube.com/watch?v=zllUXH_eRDo
https://www.youtube.com/watch?v=cwtQyGVRjS4
https://cgenial.org/uploads/media/pdf/e89742a9ea27fb1fe0b37834b2a394340bae8cb0-laur-ats-ywc-20232024.pdf
https://cgenial.org/uploads/media/pdf/e89742a9ea27fb1fe0b37834b2a394340bae8cb0-laur-ats-ywc-20232024.pdf
https://cgenial.org/uploads/media/pdf/e89742a9ea27fb1fe0b37834b2a394340bae8cb0-laur-ats-ywc-20232024.pdf
https://www.youtube.com/watch?v=cwtQyGVRjS4
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Compléter votre kit Yes We Code!

Notre sélection
Le kit Yes We Code! est assez complet mais ne peut pas (encore!) répondre a tous les besoins ! de foumisseurs
Voici quelques idées de capteurs et d'accessoires pour micro:bit qui peuvent le compléter : :
frangais \
‘ www.a4.fr/
Notre Fournisseur
du kit Yes We Code!
Capt’eur de CO2 et VOC Récepteur GPS Capteur de LAMPE: bit Module Servo
Réf. SGP30 Grove Grove particules fines Lampadaire Driver Board

Réf. HM3301

www.vittascience.com

www.gotronic.fr

Main robotique Pince pour

CaméralA LED circulaire Maquette Gamepad
uHandBit robot Maqueen

Huskylens pour Zip Halo
micro:bit



https://www.a4.fr/
https://www.a4.fr/
http://www.vittascience.com/
http://www.vittascience.com/
http://www.gotronic.fr/
http://www.gotronic.fr/

De nombreux tutoriels et activités cités dans ce guide ont éte réalisés par des personnes du monde de
I'Education nationale, de la médiation scientifique et de I'entreprise. Merci a elles et a eux ainsi qu’a leurs
organisations !

Mercia:

Philippe Cug, Philippe Leclerc, Nathalie Weibel, Julien Launay, Sébastien Tack, Tiffany Tseng, Olivier Lécluse, Emmanuel Farcy,
Léo Briand, Damien Vallot, Christophe Gueneau.

Délégations au numériques éducatif des rectorats de Normandie, Bordeaux et Lille, Exploradome, Fondation Micro:bit,
Vittascience, Github et ses contributeurs, Robots and physical computing, Robotique tech, IBM, Class’Code, Fun Moo,

OpenClassrooms, Microsoft Makecode, Web Pedago / Lycée Gustave Eiffel.

.. et a ceux et celles qu’on aurait oubliées !
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Alexandra GOSTRACHEVICI - Guillaume CLAIRAND - Richard FUENTES

><] yeswecode@cgenial.org

Partagez vos projets :
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mailto:yeswecode@cgenial.org
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